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.1 . Kombination einer schwenkbaren und teleskopierbaren Trager- 
rionstruktion mit einem in der Patentschrif t 21 37 078, Deuusches 
Patentamt, dargest ellten , als hydr*iulisches Stiitz- bzw, Stellorgan 
bezeichneten Sonderzylinder , wodurch der Teleskopausschub des 
Auslegers ((5) (^) und (3)) und die Schwenkstellung desselben in einer 
zwangslaufig zugeordneten flacheren Kurvenbahn odernur teilweise 
eingeschrankten Arbeitsbereich gefiihrt wird, urn wesentlich hohere 
Kipp- und Eiegemomente aus der Erdanziehung der Nutzlast und den 
Eigengewichten der Konstruktion in niedrigere bis horizontale Stel- 
lung zu vermeiden, als sie in der hochsten Stellung "a" nach Figur I 
vorhanden sind, dadurch gekennzeichnet, daft der 
Antriebsmotor (12) liber das Schneckengetriebe (8), dem Kettenrad (9), 
der Kette (7) sii^ dem Teleskopausleger (4) verbunden, glcichzeitig 
iiber die Zahnradpaare (13) und Kegelradpaare (14) mit der Steuer- 
spiadel (15) cies Wippzylinders (10) verbunden ist. 

2. Kran- oder Hubarbeitsblihne kombinieit mit dem Sonderzylinder ( 10a) 
in variierter Forra nach Figur III, dadurch gekenn - 
zeichnet , daft der Kolben (18) und Gewindemutter (19) zwei 
getrennte Bauteile sind. 



130013/0648 



ORIGINAL INSPECTED 



78-SO HU-I 

Elatt 1 — und 
Figur I, II, II I. 



2935944 



^.9.1979 



Lothar Fbrster 

2800 Bremen, Kirchweg 152 



■ Tragkonstruktion mit voneinander abhangiger 
Teleskopier- und Schwenkbewegung des Kragtragers durch 
einen Sonderhydraulikzylinder 



Die Erflndung bezieht sich auf die Kombination einer schwenkbaren 
und teleskopierenden Tragkonstruktion mit einem besonderen Hydraulik- 
-zylinder, wodurch bei gleichen Abmessungen des Gerates eine wesent- 

lich erhohte Nutzlast in die gleiche maximal e Hone gefahren v/erden 

kann, ohne die zulassigen Spannungen in der Tragkonstruktion zu 

uberschreiten sowie die Standsicherheit des Gerates zu gefahrden. 

Der Neuerung liegt der Gedanke zugrunde, daft die als Anwendungsfall 
in Figur I dargestellte Hubarbeitsbiihne seltener im Einsatzfall 
die voll austeleskopierten Langen der Auslegerteile (3) un <* (A) in 
waa^erechter bzw. leicht angestellter Stellung benotigt, da dann das 
Gerat naher in den gewlinschten Arbeitsbereich verfahren werden kann, 
wahrend diese statisch ungunstige waagerechte Gebrauchslage des Aus- 
legers ((5) U) (3)) die hochsten Biegebelastungen fiir den Trager zum 
r .gro£en Teil aus dessen Eigengewicht ergibt und gleichzeitig auch das 
hbchste Kippmoment fiir das Gesamtgerat. 

Es sind elektrische Eegrenzungsschaiter des Austeleskopvorganges 
moglich, die in" Abharigigkeit .von dem Anstellwinkel des Auslegers be- 
tatigt werden. Da jedoch das Versagen eines K'.,ntaktes bzw. der Bruch 
eines elektrischen Leiters die Betriebssicherheit stark gefahrdet, 
sind aufwendigere Sicherheitsschaltungen erforderlich, die auch die 
erheblichen Gefahren fur das Eedienungspersonal als auch fiir deren 
Umgebung nur einschranken kcinnen. 

Die der Neuerung eiirgene mechanisch-hydraulische Kopplung zweier 
Eewegungen vermeidt diese Nachteile, da das steuernde System ebenf all 
mechanisch wirkt und vollig im Olbad laufend vor UmwelteinflUssen 
geschutzt liegt. Eeim Versagen durch Bruch von Zahnradern oder Wellen 
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tritt lediglich ein Stillstand des Bewegungsablauf s ein. Da das 
r*cu«rnde System jodoch gleichzeitig das trogcnde System ist, ent- 
stehcn in diesem keine Schv/achpunkte , so daft eine optimale Sicherheit 
fiir das Gesaratgerat vorhanden ist. 

Durch eine zwangslauf ige Synchronisation des Teleskopiervorganges 
des aus den Teleskopteiien (3) (4) und (5) bestehenden Auslegers' 
ait dem Hub des V/ipp'zylinders (10) kann erreicht werden, daS "die 
voile Lange des Auslegers bei seiner steilsten Stellung- erreicht wird. 

Durch eine besondere Ausbildung der Seitenlangen des durch die 
mechanischen Gelenkpunkte gebildeten Dreieckea A-Z-D kann zusatzlich 
erreicht werden, da!i der Arbeitskorb (2) in einem weiteren Bereich 
fast senkrecht abwarts/auf warts bewegt wird, ohne dafi> dazu die Be- 
dienungsknopfe "Teleskopieren und Wippen" mehrfach bedient werden 
miissen, so daft ein ziigiges Arbeiten an senkrechten Fassaden begiinstigt 
wird. 

Der Gleichlauf zwischen Schwenkbewegung des Auslegers (5) und des 
Teleskopiervorganges wird sichergestellt , indem der Ausschub der 
Teleskopteile (3) und (i+) durch ein in Figur II dargestelltes 
Schneckengetriebe rait Antriebsmotor (12) erzeugt wird, wobei 
zwangslaufig die Steuer- und Stlitzspindel eines Sonderzylinders (10), 
der druckbeaufschlagt ist, mit angetrieben wird. Dabei ergibt sich 
zwangslaufig ein gleichbleibendes Verhaltnis zwischen Kolbenstangen- 
weg und Ausschubweg des Auslegers. 

Der in der Patentschrift 21 37 078, Deutsches Patentamt als Stiitz- 
bzw. Stellorgan bezeichnete Sonderzylinder. ( 10) dient als Gleichlauf- 
zylinder, indem iiber eine Schneckenverzahnung (13) die am Schnecken- 
getriebe (9) als Verlangerung der Schneckenwelle das Drehmoment des 
Olffiotors -iiber das Kegelradpaar ( auf die Sptndel (15) ubertragen 
wird, 

Gleichzeitig ermbglicht die seitliche austretende Antriebswelle (17) 

des einen Kegelrades eine giinstige Zylinderanlenkung im Punkte A 

und voile Druckentlastung der Spindel (15) vom Innendruck. 

Die im Sonderzylinder (10) vorhandene Gewindespindel (15) besitzt 

als Uberlastsicherung einen Konus (16) als Auflageflache , der bei 

entsprechender Ausbildung ein erhbhtes Bremsmoment erzeugt, so daft 

das relativ kleine Drehmoment des Hydraulikmotores (12) nicht 

ausreicht, die belastete Spindel (15) zu verdrehen. 

Da auf Grand der statischen Verhaltnisse, gegeben durch die 
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geonetrischen Abmessuagen des Dreieckes A-Z-D, die Zugkraft auf den 
Zylinder v1C) zuninsmt , wenn der Ausleger aus einer steilercii Anstel- :■ 
lung in eine waajerechtere schwenkt , reicht der duxch aie Schwenk- 
bewegung des Auslegers verandei-liche uruck nicht aus, urn duxch aen 
t ,clqenmib im scnderzyiinder <10) die Stiitaspindel v 1'5) von der 
Zugkrait zu entlasten. Dauurch wira bei uoerhohter iratzl^sL CD eine 
f berlcstung der ^.uteile als auch c in Kippen des. Gerates verhindert. 

Hierbei wird vo. ausgesetzt , daft das nicht dargestellte Wberdruck- 
ventil, dr.s den Dldruck des Sonderzylinders (10) begrenzt , durch 
die Schwenkbewegung des Auslegers (5) auf . den erforderlichen Druck 
eingestellt v/ird, u die" geometrischen- Verhaltnisse , die VerSnde- 
rungen. des wirksamen Hebelarmes z.B. von h ] auf h 2 , zu kompensieren. 

Die nach Figur.II gestaltete Zylinderkonstruktion gestattet nur 
einen Eewegungsweg des Arbeitskorbes (2) beim Sch^enken des- Aus- 
legers (5) ik) und (3) als maftig gekriimmte Bahn etwa in den darge- 
stellten Stellungen m-n-o-p-q, Fig. I, und verhindert damit z.B, die 
Stellung "k£ , die als Arbeit sstellung erwunscht und bei gewHhnlichen 
Geraten erreicht werden kann. 

Hit der in Figur III dargestellten Zylinderkonstruktion (10a) kann 
diese Stellung "k" wie jede beliebige Zwischenstellung des Ausleger- 
ausschubes der Teile (3) und U) erreicht werden, da im Zylinder (ICa) 
der Kolben (18) und die Gewindemutter (19) zwei getrennte Eauteile 
sind, so daft der Kolben (18) in die Stellung (l8 k ) gefahren werden 
kann, ohne vom Muttergewinde behindert zu werden; dies bedeutet eine 
Verkiirzung der Strecke A-Z in Figur I und daft der auf Zug belastete 
Zylinder den Ausleger ohne eine Fahrbewegung der Teleskopteile (3) 
und (k.) in steilere Stellung stelit. 

Eine anschlieftende ausfahrende Fahrbewegung des Korbes (2) verstellt 
die Gewindemutter (19) so, daft die gleiche Sicherheit gegen eine zu 
grofte Ausladung a } /a 2 des Auslegers ((5) Ck) (3)) bei erhohter Nutz- 
last (1) vorhanden ist, wie bei der Kcnstruktion nach Figur II. 
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